


自由度

夹持力

自重

*最大推荐负载

工作电压

最大电流

7

5-20N

0.98kg

5kg

DC24V±10%

3A

功率

打开/关闭时间

通讯协议

驱动方式

抓取方式

手指结构

60W

不大于1s

Modbus RTU(RS485)

伺服电机驱动

捏取、夹取、包络抓握

三指

*取决于抓取物体的形状及接触面的摩擦力,抓取物体的重心影响负载,如有疑问请联系我们。
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机型:JQ3-5-0L#-C0024-P40-A
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